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Filtro Pasa Bajo

La respuesta en frecuencia del filtro viene dada por

t Hee(w)
H (o) 1 , |o|fo, .
Q) =
°® 0 , o<|o|<x
/3 -, 0 @, T @

La respuesta al impulso del filtro se obtiene computando la
Transformada Inversa de Fourier en TD de su respuesta en
frecuencia, es decir
1 ' jo n 1 " jon
hPB(n):—I H(w)e da):—j e’ "dw
27T Y= 27T
sen w.n
= ~— con n=0
SyS-I 7tn 2




Para n = 0, tenemos:

he (0)=— [ dao=
. 27T Y -0 T
Es decir: ¢ hpg}(n)
.l
3 con n=0
7T
hPB(n):< 1l ]’ ‘] tl1
@, SEN w N con n=0 T 1“| 0 |lll T
AL -, Mo,
a. .
heg (N) =—2sinc(aw,n)
T

Como podemos observar no se verifica que h-(n) =0 para
todo n <0, por lo que el filtro es no causal y por lo tanto no

Implementable.
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Filtro Pasa Alto

La respuesta en frecuencia del filtro viene dada por

' Hrea(w)

1 , o<o|<x 1

0 , |o|fo, ‘

Heoa (@) :{

Podemos ver gue esta respuesta en frecuencia se puede
obtener como

H PA(a)) =1-H PB (60)
La respuesta al impulso resulta entonces:

he, (N) = 5(n)—&sinc(a)cn)
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Filtro Rechaza Banda

La respuesta en frecuencia del filtro viene dada por

H () 1 , co.c.
Q) =
"® 0 , o<|lo|lfo,
' Hre(w)
\ | \
-7 -2 -y ) @, @, T )

Podemos ver gue esta respuesta en frecuencia se puede
obtener como
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Hgg (@) = Hpgy (@) + Hpp, (@)
=1+ Hpg, (@) — Hpg, (@)

La respuesta al impulso resulta entonces:

hee (N) = 5(n)+ﬁsinc(a)ln)—&sinc(a)zn)
T T
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