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1. Propósito
En este apunte se describen y enumeran los errores más frecuentes cometidos por los alumnos de Electrónica III en los exámenes parciales durante el primer cuatrimestre de 2011. En dicho cuatrimestre se inscribieron 48 alumnos. Los parciales tomados fueron de los siguientes temas: Amplificadores Realimentados, Estabilidad de Amplificadores Realimentados, Osciladores Senoidales, Ruido Eléctrico y Fuentes Reguladas. La intención de fondo es evitar que los nuevos alumnos de la materia cometan los errores que se mencionan en este documento.
2. Errores frecuentes
En las tablas expuestas a continuación se listan los errores cometidos en los exámenes parciales. En estas tablas, se sombrean los errores más críticos y que se suelen penalizar con la no aprobación del examen. El detalle de cada tipo de error se describe a continuación de cada tabla.
2.1. Parcial de Amplificadores Realimentados
El parcial de este tema fue rendido por 46 alumnos. Los resultados son los siguientes.
	Tipo de error
	Modelo en señal del transistor
	R0 - pasivación de fuente dependiente
	∆Av
	Ganancia del amp. básico
	Conversión de parámetros
	Cálculos

	Cantidad de alumnos
	3
	10
	9
	11
	9
	14


Modelo en señal del transistor: Este error se da frecuentemente al confundir, o dibujar incorrectamente, las configuraciones. Ejemplo: confundir transistor en configuración colector común (CC) con emisor común (EC). También se observa el desconocimiento por parte de los alumnos de los parámetros h del transistor.

R0 - pasivación una fuente dependiente: Error cometido generalmente en el cálculo de impedancias de entrada o salida de un amplificador. Por ejemplo: en un transistor de salida en configuración CC, la fuente dependiente no queda pasivada ya que para calcular la impedancia se debe alimentar con una fuente auxiliar y la variable de la cual depende la fuente (ib) no es cero.

∆Av: Error en el cálculo de propagación de errores en una fórmula. Muchas veces no se aplica el concepto adecuado.

Ganancia del amplificador básico: Error al modelar o calcular la ganancia de un amplificador en cascada. Frecuentemente se desconocen métodos más prácticos para los cálculos. Un ejemplo clásico se presenta al calcular la ganancia de las distintas etapas utilizando fórmulas de configuraciones conocidas (EC, CC, BC).

Conversión de parámetros: Error u omisión al calcular los parámetros solicitados en el problema. Por ejemplo: si en una configuración paralelo-paralelo se pide calcular la ganancia de tensión, primero hay que calcular la ganancia estabilizada que en este caso es de transimpedancia y luego escalar la misma por la impedancia de entrada adecuada. También se cometen errores en cálculo de la impedancia de entrada vista desde una fuente no ideal.
Cálculos: Se cometen errores de cálculo y sus resultados no son revisados por el alumno. En muchas ocasiones se pueden detectar fallas realizando un análisis de unidades o del valor numérico obtenido. Estos errores se presentan por ejemplo al calcular la ganancia de tensión de la cascada de un AO y un transistor en CC, o también al ubicar el cero en una compensación.
2.2. Parcial de Estabilidad de Amplificadores Realimentados 

El parcial de este tema fue rendido por 46 alumnos. Los resultados son los siguientes.
	Tipo de error
	Cambio de variable
	Cálculos / gráfica
	Conceptuales
	F(s)
	Ubicación del cero

	Cant. de alumnos
	4
	14
	3
	2
	4


Cambio de variable: Cambio de variable para manipulación matemática de las ecuaciones. Por ejemplo, si un amplificador básico pose polos asociados a 1 MHz, 2 MHz y 6 MHz, los polos son s1 = (1×2×106, s2 = (2×2×106 y s3 = (6×2×106. En este caso, se suele trabajar con la variable u = s / (2×106), lo que implica que los resultados finales deben ser escalados al dominio s.
Cálculos / gráfica: En el parcial se pide a los alumnos que esbocen el lugar de las raíces (es decir que lo grafiquen cualitativamente). Generalmente ellos desconocen dónde se ubican los polos y ceros. Este tema deberían saberlo ya que se estudia en materias anteriores y correlativas a Electrónica III.

Conceptuales: Errores conceptuales generales del tema de estabilidad.

F(s): Error en el cálculo de la función de transferencia solicitada.

Ubicación del cero: Error en la determinación de la posición del cero de la realimentación para óptimo diseño del amplificador realimentado solicitado.
2.3. Parcial de Osciladores Senoidales
Este parcial fue rendido por 38 alumnos, con los resultados siguientes.

	Tipo de error
	Control ganancia
	Punto trabajo FET
	Incompleto
	Criterios de diseño
	Conceptuales
	Cálculos

	Cant. de alumnos
	8
	4
	2
	4
	2
	4


Control ganancia: Error u omisión del cálculo o dimensionamiento del lazo de control de ganancia del oscilador.

Punto trabajo FET: Errores en el cálculo del punto de trabajo o desconocimiento del modelo matemático del FET.

Criterios de diseño: Adopción de circuito o componentes que no son correctos para el ejercicio. Por ejemplo, al elegir capacitores de baja capacitancia en la red del lazo de realimentación. A raíz de esta elección, las dispersiones de las capacidades internas del elemento activo producen variaciones importantes en la frecuencia de oscilación.

Conceptuales: Errores producidos por la mala comprensión de los conceptos del tema osciladores.

Cálculos: error en el método de cálculo o error en el resultado numérico.

2.4. Parcial de Ruido Eléctrico
Este parcial fue rendido por 40 alumnos y los resultados fueron los siguientes.

	Tipo de error
	Interpreta V02 como V0
	Incompleto
	Cálculos
	Conceptuales básicos
	Unidades
	Conceptuales ruido

	Cant. de alumnos
	1
	3
	11
	10
	7
	3


Interpretación de V02 como V0: Confusión típica. Este error no se presentaría si se hiciera un análisis dimensional del resultado.
Conceptuales básicos: Errores conceptuales generales.

Unidades: Confusión en el uso o explicitación de unidades

Conceptuales ruido: Conceptuales específicos de la teoría de ruido.
2.5. Parcial de Fuentes Reguladas 

Este parcial fue rendido 40 alumnos y los resultados fueron los siguientes.

	Tipo de error
	Diseño
	Cálculo Vi
	PQ
	Preg
	Disip. Q
	Disip. reg.
	Protec.
	
	Conceptuales

	Cant. de alumnos
	9
	24
	6
	4
	1
	3
	17
	5
	13


Diseño: Errores producidos por mal diseño del circuito electrónico pedido.

Cálculo Vi: Errores producidos por el cálculo de la tensión continua de entrada proveniente del rectificador y que alimenta al regulador de tensión o bien de corriente. El correcto diseño de la tensión Vi es indispensable para diseñar el transformador, el rectificador y el capacitor que minimiza el rizado.

PQ: Errores producidos por mal cálculo de la potencia disipada por el transistor de potencia. Este dispositivo es vital para el correcto funcionamiento de la fuente regulada solicitada.

Preg: Errores producidos por mal cálculo de la potencia disipada por el circuito integrado regulador de la fuente solicitada.

Disip. Q: Errores producidos por el cálculo del disipador del transistor de potencia.

Disip. reg.: Ídem anterior, pero respecto al circuito integrado de la fuente solicitada.

Protec.: Fallas en el cálculo de parámetros correspondientes a las protecciones contra sobretensión o sobrecorrientes o de cortocircuito (este tema se dictó en Electrónica II).

: Errores introducidos por mal cálculo del rendimiento de la fuente regulada solicitada en el enunciado.

Conceptuales: Diferentes errores básicos producidos por mala compresión de conceptos básicos relacionados con la fuente solicitada.
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