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(Lanumeracién se corresponde con la del programa (version Ing. Electrénica))

3- Manipulacién/Inter conversion

0 Readlizaciones Canoénicas |

o DB - FT/Pseudo-FT | mismo modelo base, andlisis
| comparativo Pseudo-FTs.
o EDO - FT/Pseudo-FT | Grado relativo, orden.

|
0 EE/ES > FT/Pseudo-FT (método matricial) |

5- Respuesta temporal de sistemas lineales estacionarios

5.1 Propiedades cudlitativas y estructurales de |os modelos

5.1.1 BIBO-Estabilidad, modos y respuesta a impulso de los sistemas linedes
(Revision)

5.1.2 Orden. Grado relativo. Sistemas minimafase y no-minimafase.

5.1.3 Determinacion de las propiedades sobre |os diferentes tipos de modelo.

5.2 Andlisis practico de la respuesta temporal de sistemas lineales comunes

5.2.1 Caracteristicas iniciales y asintéticas. Incidencia de las propiedades anteriores
(grado relativo, fase, y estabilidad).

5.2.2 Trangtorios. Incidencia de |los modos.

5.2.3 Clasificacion y normalizacion de los sistemas segiin normas DIN.

5.2.4 Determinacion de las funciones transferencia por inspeccion de los modelos.

6- Estimacion de Parametros de Sistemas de Primer y Segundo Orden en base a
larespuesta al escalon.

7- Linealizacion

7.1 Modelos Incrementales

7.1.1 Equilibrio del sistema y régimen permanente. Multiplicidad de soluciones.
7.1.2 Modelo Incremental Exacto.

7.1.3 Modelo Incremental Linealizado o Aproximacion de Primer Orden.

7.2 Técnicas de linealizacion

7.2.1 Linealizacion de unaecuacion diferencia ordinaria

7.2.2 Linealizacion sobre €l diagrama de bloques

7.2.3 Linealizacion de las ecuaciones de estado y de salida

7.2.4 Aplicaciones: Regimenes de Operacion de MCC (aplicacion de andlisis de PO)




