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Cuatro Realizaciones Candnicas | Codigo: Tab 4RealCan |
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Realizacitn: Models externo —— Hodelo interno
foul presentamos: E 0D — DB
EDD:

Y+ all+a+ agy=bu+blb+bMh

REALIZACIONES CAMOMICAS ( RC 3

By = by

(32 = ba -2y

2
f33. z= ba-3 b - a.by + 9, bl-
RC Obhzervahilidad

RZ Controlador

RC Obhssrvador RC Controlabilidad
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ZJERCICIO: Obtenga en cads caso las EEFES desde =1 0B

Observacion 1: El mélodo de construccidn de cada forma candnica puede resumirss
asi:
Consideremas ur sistemz de tercer orden dado por la EDO

W+ alU+ a0+ 2,u=bu+ bl + bl (41

Empleando becremas de trensformadas de Laplace o suponiendo condiciones
imiziales nulas, a partir de (1) teremos:

(% + 8,8 + 8.2 48, ) Y (8) = (b5 + bos + by ) UG — Dis) Yisk=Ni=) Ws)

finzlmente ¥iz) = b8 L=} 21
M=)

El hecho principal ogue debemoz terer en cuenta 2= gue D7 Ms) puede realizarse
de dos maneras fundamentalgs, las cuales pusden visualizarse en figura=z 5 g &,

|al
a’ 'a], a.
’ M
|9a [
8, ke
Fioura 5 Figura &

La expresion [Z] puede ordenarse de dos formas distintas, =egun las sisuientes

factorizacionas:
U(E) 4 o =
- = MisE—dL . e :
a.- Yish = ME.E—E;:I Lits) ] I %%HT(ED
b- Vg = g [ U@ 1 U 7[Hf5) : )lii‘_'@ .-——‘p-Y{'.':J

':Dmhilwé!ﬁdo las rezlizaciones de figuras 5 4 & (correspondientes a D7 Ys) ) con
las factorizaciones a- u b.- =& logran, pravic uso de alasbra de bloguss para
eliminar derivadores, las cuatro realizasclones posibles uas presentadas.
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COMBIMACTION REALIZACION CAMNOMICA

fias - = - del Controlador
fiaS - b- de Ob=erwabilidad
figk - = - de Controlabilidad
fiags - b - del Observador

Ejemplo: obtencion de forma canonica del Cortrolader

. (i i ; :
iy Realizacion de 5o l=galn fig 5

2} Efectuar D1+ Lis)
5]

izsr Mis) =i
3) Reslizsr His) pie Uis)

4) Eliminar derivadores

Del ejemplo puede concluirse que para obtener uma determinads forma canonica,
gs importante seguit un orden correcto en el procedimiento.

Observacion 2: Las EE/ES también constituyen un modelo interno, asi que hacer
EDO0 —— EEYES implics construir una reslizacidén. E1 método de reduccion de
orden ( EDD —— EEFES ) dads en clase es, por lo tantg, tambign um método de
reslizacion.

El metodo explicado en Obs.i u el EJERCICID propuesto, cenjuntamente, constituwen
matodos de realizacidn E0D — EE/JES, a través de lo= DE. El1 método de
reduccion de orden dado esta contenido en sllos { en cuales?)

Dbservacion 3: Determinadas propiedades del modelo dinamico, o ciertos tipos de
problemas planteados scbre el, pueden estudiarse con mauor ventaja en alauna
realizacion gue en las otras. El caso tedrico gsneral ¢ para un sistema lineal de
cualguier orden ) de cada problema © propiedad se estudia no en el DB candnico, =
ino en las correspondientes EE/ES candnicas, En la asignatura Control Automético
I vera aplicaciones de la Teoria de Fealizaciores.
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