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Respuesta al escalon del Py, para diferentes parametros de laFT
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Caracteristicas de larespuestaal escaldon (0 < x < 1):

Resp. al escalim Poy ! E=lday=1 Sobrevalor vs. Coell de amortigmamiento
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(Sobrevalor) A: amplitud del escalén de entrada

K: ganancia estética

(Tiempo de Pico o Peak-time)

(Tiempo de Respuesta o Settling-time)

(Tiempo de Crecimiento 0 Rise-time)
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Respuesta frecuencial del Pr»
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Diagrama de Bode de fase

Diagrama de Bode de amplitud
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