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Respuesta al escalon del P, para diferentes parametros de la FT

Polos Amortiguacion | Respuesta al Escaldn
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Caracteristicas de larespuesta al escalon (0 < x < 1):

Resp. al escalén Pr, : £=0.4 =1

Sobrevalor vs. Coef. de amortignamiento
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(Sobrevalor) A: amplitud del escalén de entrada

K: ganancia estética

n

D% =100 xeVi X

tp= p/ Wy

tr » 4/ s (criterio 2%)
tr » 3/ s (criterio 5%)
tC 01000 = (P- b))/ wa (Tiempo de Crecimiento
1C 10-90% » 2.5/ Wa

(Tiempo de Pico o Peak-time)

(Tiempo de Respuesta 0 Settling-time)

0 Rise-time)
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Respuesta frecuencia del Pr»

u(t) = Asen(w xt) b

|y|*sen( w xt + F)

y(t) = AXG(s= jw)|xsen fwt + /G (jw)]

=

G(jw)

—
+
c
|z
X
N
+

N

=

(D\DO\DO\ID
N
O -
c
= i 2
>
I
Booo
+
N
O 1 ®
N N

=l =

—
Booo
‘O <@ «D «aD
(@]
o
o
N
1 /S\OD\O\3S\O S
—~ Wi ol e e
4 =/ =2
A W
X 1
D N b=
o ‘O @D D <D «D <@
o (@]
« 13}
1 ®
B 1
= n
>
— LL

Diagrama de Bode de amplitud
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