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1999-2003

1992-1999

2006—
2002-2006
1998-2002

2012—-
2007-2012
2005-2007
2004-2005
1999-2004

2007

2017-

2016-

2013-

Rosario. Marzo de 2017

Formacién
Doctor en Ingenieria, Universidad Nacional de Rosario, Tesis: Simulacién y Control
de Sistemas Continuos por Eventos Discretos, Director: Sergio Junco.

Ingeniero Electrénico, Universidad Nacional de Rosario.

Cargos en Docencia e Investigacion

Universidad Nacional de Rosario

Profesor Adjunto Exclusiva, Departamento de Electrénica, FCEIA, UNR.
Profesor Adjunto Simple, Departamento de Electrénica, FCEIA, UNR.
Auxiliar de Primera, Departamento de Electrénica, FCEIA, UNR.

CONICET

Investigador Independiente, CIFASIS-CONICET.

Investigador Adjunto, CIFASIS-CONICET.

Investigador Asistente, Departamento de Electrénica, FCEIA, UNR.
Becario Postdoctoral, Instituto de Matematica Beppo Levi, FCEIA, UNR.
Becario Doctoral, Departamento de Electrénica, FCEIA, UNR.

Eidgendssische Technische Hochschule (ETH Zurich)

Profesor Invitado, Institute of Computational Science, ETH Zirich — Suiza, Enero—
Febrero 2007.

Proyectos de Investigacion
PUE-CONICET, Desarrollo de un Robot Desmalezador, CONICET, Rol: Director.
Monto Financiado $2.500.000

PID-INGb512, Modelado, Simulacién y Control en Tiempo Real con Aplicaciones en
Electrénica de Potencia, UNR, Rol: Director.
PICT-2012 0077, Modelado, Simulacién y Control en Tiempo Real con Aplicaciones

en Electrénica de Potencia, ANPCYT, Rol: Director.
Monto Financiado: $150.800
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2012-2014

2012-2015

2009-2011

2007-2009

2006-2010

2004-2007

2002-2004

2000-2003

Espafiol
Inglés

Francés

PIP-2012/2014 00216, Desarrollo de Herramientas de Simulacion y Control en
Tiempo Real con Aplicaciones en Sistemas Conmutados, CONICET, Rol:Director.
Monto Financiado: $36.000

PID-ING386, Modelado, Simulacién y Control en Tiempo Real con Aplicaciones en
Electrénica de Potencia, UNR, Rol: Director.

PIP-2009/2011 00183, Desarrollo de Software y Métodos de Integracién para Simu-

lacién, Control y Filtrado en Tiempo Real, CONICET, Rol:Director.
Monto Financiado: $36.000

PICT-2005 31653, Simulacién y Control en Tiempo Real de Sistemas de Electrénica
de Potencia, ANPCYT, Rol: Director.

Monto Financiado: $25.000

PID-ING140, Simulacién y Control de Sistemas Dindmicos Complejos. Teoria y Apli-
caciones, UNR, Rol: Director.

PID-ING88, Sistemas Dinamicos y Procesamiento de la Informacién. Teoria y Aplica-
ciones, UNR, Rol: Integrante.

ECOS AO01EQ03, Concepcion integrada mediante Bond Graphs de sistemas de control,
SETCIP — ECOS Sud, Rol: Becario.

PID-UNR. 19-1-101, Automatizacién y Control de Sistemas. Teoria y Aplicaciones,
UNR, Rol: Integrante.

ldiomas

Oral y Escrito Lengua Nativa
Oral y Escrito Fluido
Oral y Escrito Nivel Bésico

Libros Publicados

F.E. Cellier and E. Kofman. Continuous System Simulation. Springer, New York, 2006.
Capitulos de Libros

Gerard Olivar Tost and Olga Vasilieva, editors. Analysis, Modelling, Optimization, and Numer-
ical Techniques, volume 121 of Springer Proceedings in Mathematics and Statistics, chapter R.
Assar, A. Maass, J. Fernandez, E. Kofman, and M.A. Montecino: Modeling cell decisions in
bone formation., pages 235-245. Springer, 2015.

Mohammad Obaidat, Faouzi Zarai, and Petros Nicopolitidis. =~ Modeling and Simulation of
Computer Networks and Systems: Methodologies and Applications, chapter Castro, Rodrigo and
Kofman, Ernesto: DEVS Integrative Approach for Modeling and Simulation of Data Networks,
pages 505-551. Elsevier, 2015.

G. Wainer and P. Mosterman. Discrete Event Simulation and Modeling: Theory and Appli-
cations, chapter Kofman, E., Cellier, F. and Migoni, G.: Continuous System Simulation and
Control, pages 75—-107. CRC Press. Taylor and Francis Group, Boca Raton, FL., 2011.

Publicaciones en Revistas Periddicas Indexadas

J. Fernandez, F. Bergero, and E. Kofman. A Parallel Stand—Alone Quantized State System
Solver for Continuous System Simulation. Journal of Parallel and Distributed Computing, 2017.
En prensa.

A. Anderson, A. Ferramosca, A. Gonzalez, and E. Kofman. Probabilistic Invariant Sets for
Closed-Loop Re-Identification. IEEE Latin America Transactions, 14(6):2742-2749, 2016.

N. Pizzi, E. Kofman, M. Seron, and J. De Donda. Actuator Fault Diagnosis Using Probabilistic

2/11



Ultimate Bounds. IEEE Latin America Transactions, 14(6):2548-2543, 2016.

G. Migoni, P. Rullo, F. Bergero, and E. Kofman. Efficient Simulation of Hybrid Renewable
Energy Systems. International Journal of Hydrogen Energy, 41(32):13934-13949, 2016.

E. Kofman, M. Seron, J. De Don4, and N. Pizzi. Continuous—Time Probabilistic Ultimate
Bounds and Invariant Sets: Computation and Assignment. Automatica, 71:98-105, 2016.

Federico Bergero, Joaquin Ferndndez, Ernesto Kofman, and Margarita Portapila. Time Dis-
cretization versus State Quantization in the Simulation of a 1D Advection-Diffusion-Reaction
Equation. Simulation: Transactions of the Society for Modeling and Simulation International,
92(1):47-61, 2016.

G. Migoni, F. Bergero, E. Kofman, and J. Fernandez. = Quantization-Based Simulation of
Switched Mode Power Supplies. Simulation: Transactions of the Society for Modeling and
Simulation International, 91(4):320-336, 2015.

R. Castro and E. Kofman. Activity of Order n in Continuous Systems. Simulation: Transactions
of the Society for Modeling and Simulation International, 91(4):337-348, 2015.

Joaquin Fernandez and Ernesto Kofman. A Stand-Alone Quantized State System Solver for
Continuous System Simulation.  Simulation: Transactions of the Society for Modeling and
Simulation International, 90(7):782-799, 2014.

Federico Bergero and Ernesto Kofman. A Vectorial DEVS Extension for Large Scale System
Modeling and Parallel Simulation. Simulation: Transactions of the Society for Modeling and
Simulation International, 90(5):522-546, 2014.

G. Migoni, M. Bortolotto, E. Kofman, and F. Cellier. Linearly Implicit Quantization-Based
Integration Methods for Stiff Ordinary Differential Equations. Simulation Modelling Practice
and Theory, 35:118-136, 2013.

Federico Bergero, Ernesto Kofman, and Francois E. Cellier. A Novel Parallelization Technique
for DEVS Simulation of Continuous and Hybrid Systems. Simulation: Transactions of the
Society for Modeling and Simulation International, 89(6):663-683, 2013.

E. Kofman, J. De Don4, and M. Seron. Probabilistic Set Invariance and Ultimate Boundedness.
Automatica, 48(10):2670-2676, 2012.

C. Perfumo, E. Kofman, J. Braslavsky, and J.K. Ward. Load Management: Model-Based
Control of Aggregate Power for Populations of Thermostatically Controlled Loads. Energy
Conversion and Management, 55:36—48, 2012.

G. Grinblat, H. Ahumada, and E. Kofman. Quantized State Simulation of Spiking Neural
Networks. Simulation: Transactions of the Society for Modeling and Simulation International,
88(3):299-313, 2012.

G. Migoni, E. Kofman, and F. Cellier. Quantization-Based New Integration Methods for Stiff
ODEs. Simulation: Transactions of the Society for Modeling and Simulation International,
88(4):387-407, 2012.

R. Castro, E. Kofman, and F. Cellier. Quantization Based Integration Methods for Delay
Differential Equations. Simulation Modelling Practice and Theory, 19(1):314-336, 2011.

F. Bergero and E. Kofman. PowerDEVS. A Tool for Hybrid System Modeling and Real Time
Simulation. Simulation: Transactions of the Society for Modeling and Simulation International,
87(1-2):113-132, 2011.

R. Castro, E. Kofman, and G. Wainer. A Formal Framework for Stochastic DEVS Modeling and
Simulation. Simulation: Transactions of the Society for Modeling and Simulation International,
86(10):587-611, 2010.

G. Migoni and E. Kofman. Linearly Implicit Discrete Event Methods for Stiff ODEs. Latin
American Applied Research, 39(3):245-254, 2009.
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E. Kofman. Relative Error Control in Quantization Based Integration. Latin American Applied
Research, 39(3):231-238, 2009.

E. Kofman, M. Seron, and H. Haimovich. Control Design with Guaranteed Ultimate Bound for
Perturbed Systems. Automatica, 44(7):1815-1821, 2008.

S. Dormido, J. Sidnchez, and E. Kofman. Muestreo, control y comunicacién basados en eventos.
Revista Iberoamericana de Automatica e Informatica Industrial (RIAI), 5(1):5-26, 2008.

G. Migoni, E. Kofman, and F. Cellier. Integracién por Cuantificacién de Sistemas Stiff. Revista
Iberoamericana de Automaética e Informatica Industrial, 4(3):97-106, 2007.

H. Haimovich, E. Kofman, and M. Seron. Systematic ultimate bound computation for sampled-
data systems with quantization. Automatica, 43(6):1117-1123, 2007.

E. Kofman, H. Haimovich, and M. Seron. A systematic method to obtain ultimate bounds for
perturbed systems. International Journal of Control, 80(2):167-178, 2007.

E. Kofman. A Third Order Discrete Event Simulation Method for Continuous System Simula-
tion. Latin American Applied Research, 36(2):101-108, 2006.

E. Kofman. Non-conservative ultimate bound estimation in LTI perturbed systems. Automatica,
41(10):1835-1838, October 2005.

E. Kofman. Discrete Event Control of Time Varying Plants. Latin American Applied Research,
35(2):135-141, 2005.

E. Kofman. Discrete Event Simulation of Hybrid Systems. SIAM Journal on Scientific Com-
puting, 25(5):1771-1797, 2004.

E. Kofman. Quantization—Based Simulation of Differential Algebraic Equation Systems. Simu-
lation: Transactions of the Society for Modeling and Simulation International, 79(7):363-376,
2003.

E. Kofman. Quantized-State Control. A Method for Discrete Event Control of Continuous
Systems. Latin American Applied Research, 33(4):399-406, 2003.

E. Kofman. A Second Order Approximation for DEVS Simulation of Continuous Systems.
Simulation: Transactions of the Society for Modeling and Simulation International, 78(2):76—
89, 2002.

E. Kofman and S. Junco. Quantized State Systems. A DEVS Approach for Continuous System
Simulation. Transactions of SCS, 18(3):123-132, 2001.

Publicaciones Completas en Anales de Conferencias

Gustavo Migoni, Federico Bergero, and Ernesto Kofman. Modelado Hibrido para la Simulacién
Eficiente de Fuentes Conmutadas. In Proc.of AADECA 2016, Buenos Aires, Argentina, 2016.

Alejandro Anderson, Alejandro Gonzélez, Antonio Ferramosca, and Ernesto Kofman. Ex-
tended MPC for Closed-Loop Re-ldentification based on Probabilistic Invariant Sets. In Proc.of
AADECA 2016, Buenos Aires, Argentina, 2016.

Franco Di Pietro, Gustavo Migoni, and Ernesto Kofman. Improving a Linearly Implicit Quantized
State System Method. In Proceedings of the 2016 Winter Simulation Conference, Arlington,
Virginia, USA, 2016.

Alejandro Anderson, Antonio Ferramosca, Alejandro Gonzélez, and Ernesto Kofman. Probabilis-
tic Invariant Sets for Closed-Loop Re-ldentification. In Proc.of RPIC 2015, Cérdoba, Argentina,
2015.

Gustavo Migoni, Pablo Rullo, Ernesto Kofman, Federico Bergero, and Joaquin Fernandez. Sim-
ulacién eficiente de sistemas hibridos de generacién de energia renovable. In Proc.of RPIC 2015,
Cérdoba, Argentina, 2015.
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Noelia Pizzi, Ernesto Kofman, Maria Seron, and Jose De Dona. Diagndstico de fallas en
actuadores mediante cotas finales probabilisticas. In Proc.of RPIC 2015, Cérdoba, Argentina,
2015.

Federico Bergero, Mariano Botta, Esteban Campostrini, and Ernesto Kofman. Efficient Com-
pilation of Large Scale Dynamical Systems. In 11th International Modelica Conference, pages
449-458, Versailles, France, 2015.

Ernesto Kofman, Jose De Dona, Maria Seron, and Noelia Pizzi. Computation of continuous-
time probabilistic invariant sets and ultimate bounds. In Proceedings of the 19th IFAC World
Congress, pages 6514-6519, Cape Town, South Africa, 2014.

Xenofon Floros, Federico Bergero, Nicola Ceriani, Francesco Casella, Ernesto Kofman, and
Francois E. Cellier. Simulation of Smart-Grid Models using Quantization-Based Integration
Methods. In 10th International Modelica Conference, Lund, Sweden, 2014.

R. Castro and E. Kofman. An n—th Order Generalization of the Activity Measure for Continuous
Systems. In Proceedings of ACTIMS 2014— Activity-Based Modeling & Simulation, Zurich,
Switzerland, 2014.

Cristian Perfumo, Julio Braslavsky, John K Ward, and Ernesto Kofman. An analytical charac-
terisation of cold-load pickup oscillations in thermostatically controlled loads. In Proceedings of
the 3rd Australian Control Conference (AUCC), pages 195-200, Perth, Australia, 2013. IEEE.

F. Cellier, X. F. Floros, and E. Kofman. The Complexity Crisis: Using Modeling and Simulation
for System Level Analysis and Design. In Proc. SimulTech 2013, 3rd International Conference
on Simulation and Modeling Methodologies, Technologies, and Applications, Reykjavik, Island,
2013.

F. Bergero, J. Fernindez, E. Kofman, and M. Portapila.  Quantized State Simulation of
Advection—Diffusion—Reaction Equations. In Mecdnica Computacional, volume XXXII, pages
1103-1119, Mendoza, Argentina, 2013. Asociacién Argentina de Mecanica Computacional.

M. Moncada, E. Kofman, F. Bergero, and L. Gentili. Generacién Automética de Cédigo para
Sistemas Embebidos con PowerDEVS. In Proc. of RPIC 2013, Bariloche, Argentina, 2013.

J. Fernandez and E. Kofman. A Stand—Alone Quantized State System Solver. Part Il. In Proc.
of RPIC 2013, Bariloche, Argentina, 2013.

J. Fernandez and E. Kofman. A Stand—Alone Quantized State System Solver. Part I. In Proc.
of RPIC 2013, Bariloche, Argentina, 2013.

E. Kofman, J. De Dona, and M. Seron. Invariancia y Cotas Finales Probabilisticas en Sistemas
de Tiempo Continuo. In Proceedings of AADECA 2012, Buenos Aires, Argentina, 2012.

Federico Bergero, Xenofon Floros, Joaquin Fernandez, Ernesto Kofman, and Francois E. Cellier.
Simulating Modelica models with a Stand—Alone Quantized State Systems Solver. In 9th
International Modelica Conference, pages 237-246, Munich, Germany, 2012.

J.M. Alvarez Leiva, J. Tarrio, and E. Kofman. Implementacién de Equipos de Control no Lineal
con Muestreo Asincrénico. In Proc. of RPIC 2011, Parana, Argentina, 2011.

C. Perfumo, E. Kofman, J. Braslavsky, and J.K. Ward. Model-Based Control on Populations of
Air Conditioners: Shaping Aggregated Power for Demand Side Management. In Proc. of 2011
Australian Control Conference, Melbourne, Australia, 2011.

E. Kofman, J. De Dona, and M. Seron. Probabilistic Ultimate Bounds and Invariant Sets for
LTI Systems with Gaussian Disturbances. In Proc. of 2011 Australian Control Conference,
Melbourne, Australia, 2011.

X. Floros, F. Bergero, F. Cellier, and E. Kofman. Automated Simulation of Modelica Models
with QSS Methods - The Discontinuous Case. In Proc. 8th International Modelica Conference,
Dresden, Germany, 2011.
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X. Floros, F. Cellier, and E. Kofman. Discretizing Time or States? A Comparative Study
between DASSL and QSS. In Proc. 3rd International Workshop on Equation-based Object-
oriented Modeling Languages and Tools, pages 107-115, Oslo, Norway, 2010.

A. Gasparrini, P. Codoni, J. Danelén, and E. Kofman. Disefio, Implementacién y Utilizacién
de un Conversor A/D — D/A Asincrénico. In Proceedings of AADECA 2010, Buenos Aires,
Argentina, 2010.

T. Pire, F. Bergero, and E. Kofman. Modelado y Simulacién de Redes de Petri con el Formalismo
DEVS. In Proceedings of AADECA 2010, Buenos Aires, Argentina, 2010.

G. Boroni, E. Kofman, P. Lotito, and A. Clausse. Extension del Método One—Leg Multistep
con Estabilidad Marginal. In Mecanica Computacional. Proceedings of ENIEF 2009, volume
XXVIII, pages 2351-2364, Tandil, Argentina, 2009.

R. Castro, E. Kofman, and G. Wainer. Control Hibrido de Redes Embebidas Basado en DEVS.
In Proceedings of RPIC 2009, Rosario, Argentina, 2009.

F. Bergero and E. Kofman. Integracién del Simulador PowerDEVS con el entorno Scilab. In
Proceedings of RPIC 2009, Rosario, Argentina, 2009.

C. Basabilbaso, J. Ziiccolo, F. Bergero, and E. Kofman. Simulacién en Tiempo Real de Sistemas
de Control de Movimiento. In Proceedings of RPIC 2009, Rosario, Argentina, 2009.

R. Castro, E. Kofman, and G. Wainer. A DEVS-based end-to—end Methodology for Hybrid
Control of Embedded Networking Systems. In Proceedings of ADHS'09: 3rd IFAC Conference
on Analysis and Design of Hybrid Systems, Zaragoza, Spain, 2009.

M. Bortolotto, E. Kofman, and G. Migoni. Métodos de integracién por cuantificacién en
sistemas hamiltonianos. In Proceedings of AADECA 2008, Buenos Aires, Argentina, 2008.

F. Bergero, E. Kofman, C. Basabilbaso, and J. Ziccolo. Desarrollo de un simulador de sistemas
hibridos en tiempo real. In Proceedings of AADECA 2008, Buenos Aires, Argentina, 2008.

E. Kofman, F. Fontenla, and H. Haimovich. Cémputo por componentes del error introducido
por sefials pwm en sistemas Iti. In Proceedings of AADECA 2008, Buenos Aires, Argentina,
2008.

F. Cellier, E. Kofman, G. Migoni, and M. Bortolotto. Quantized state system simulation. In
Proceedings of SummerSim 08 (2008 Summer Simulation Multiconference), Edinburg, Scotland,
2008.

R. Castro, E. Kofman, and G. Wainer. A formal framework for stochastic devs modeling
and simulation. In Proceedings of HPCS 2008 (High Performance Computing and Simulation
Symposium), pages 421-428, Ottawa, Canada, 2008.

E. Kofman, F. Fontenla, H. Haimovich, and M. Seron. Control design with guaranteed ultimate
bound for feedback linearizable systems. In Proceedings of IFAC World Congress 2008, Seoul,
Korea, 2008.

G. Migoni and E. Kofman. Linearly Implicit Discrete Event Methods for Stiff ODEs. Part I:
Theory. In Proceedings of RPIC 2007, Rio Gallegos, Argentina, 2007.

G. Migoni and E. Kofman. Linearly Implicit Discrete Event Methods for Stiff ODEs. Part II:
Implementation. In Proceedings of RPIC 2007, Rio Gallegos, Argentina, 2007.

E. Kofman. Relative Error Control in Quantization Based Integration. In Proceedings of RPIC
2007, Rio Gallegos, Argentina, 2007.

M. Bortolotto, F. Fontenla, E. Kofman, and M. Romero. Libreria de Simulacién por Eventos
Discretos de Fuentes Conmutadas. In Proceedings of RPIC 2007, Rio Gallegos, Argentina,
2007.

E. Kofman, M.M. Seron, and H. Haimovich. Robust control design with guaranteed state
ultimate bound. In 3rd International Conference on Integrated Modeling and Analysis in Applied
Control and Automation IMAACA, Buenos Aires, Argentina, 2007.
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E. Kofman and J. Braslavsky. Level Crossing Sampling in Feedback Stabilization under Data-
Rate Constraints. In Proceedings of CDC’06, IEEE Conference on Decision and Control, pages
4423-4428, San Diego, 2006.

E. Kofman and R.D. Castro. STDEVS, A Novel Formalism for Modeling and Simulation of
Stochastic Discrete Event Systems. In Proceedings of AADECA 2006, Buenos Aires, Argentina,
2006.

G. Migoni, E. Kofman, and F.E. Cellier. Integracién por Cuantificacién de Sistemas Stiff. Parte
Il: Aplicaciones. In Proceedings of AADECA 2006, Buenos Aires, Argentina, 2006.

E. Kofman, G. Migoni, and F.E. Cellier. Integracién por Cuantificacién de Sistemas Stiff. Parte
|: Teoria. In Proceedings of AADECA 2006, Buenos Aires, Argentina, 2006.

J. Braslavsky, E. Kofman, and F. Felicioni. Effects of Time Quantization and Noise in Level
Crossing Sampling Stabilization. In Anales de AADECA 2006, Buenos Aires, Argentina, 2006.

E. Kofman and B. Zeigler. DEVS Simulation of Marginally Stable Systems. In Proceedings of
IMACS'05, Paris, France, 2005.

E. Kofman and S. Junco. DEVS as Part of and Integrating Tool in a Course on System
Dynamics. In Proceedings of ICSIiE'05 (International Conference on Simulation in Education),
New Orleans, 2005.

E. Kofman. A Third Order Discrete Event Simulation Method for Continuous System Simula-
tion. Part I: Theory. In Anales de RPIC 2005, Rio Cuarto, Argentina., 2005.

E. Kofman. A Third Order Discrete Event Simulation Method for Continuous System Simula-
tion. Part Il: Applications. In Anales de RPIC 2005, Rio Cuarto, Argentina., 2005.

E. Kofman. Non Lyapunov Ultimate Bound Estimation. In Anales de RPIC 2005, Rio Cuarto,
Argentina., 2005.

E. Kofman and M. Romero. Discrete Event Simulation of Sliding Mode Control Systems. In
Proceedings of AADECA 2004, 2004.

E. Kofman. Discrete Event Control of Time Varying Plants. In Proceedings of RPIC'03,
volume 2, pages 636—-641, San Nicolas, Argentina, 2003.

E. Kofman. Quantization Based Simulation of Hybrid Systems. In Proceedings of RPIC'03,
volume 1, pages 286—291, San Nicolas, Argentina, 2003.

E. Pagliero, M. Lapadula, and E. Kofman. PowerDEVS. Una Herramienta Integrada de Sim-
ulacién por Eventos Discretos. In Proceedings of RPIC'03, volume 1, pages 316-321, San
Nicolas, Argentina, 2003.

F. Felicioni and E. Kofman. Simulacién por Eventos Discretos de Sistemas de Electrénica de
Potencia. In Proceedings of RPIC'03, volume 1, pages 134-139, San Nicolas, Argentina, 2003.

E. Kofman. Non Conservative Ultimate Bound Estimation in LTI Perturbed Systems. In
Proceedings of AADECA 2002, Buenos Aires, Argentina, September 2002.

E. Kofman. Quantized-State Control of Linear Systems. In Proceedings of AADECA 2002,
Buenos Aires, Argentina, September 2002.

E. Kofman, J.S. Lee, and B. Zeigler. DEVS Representation of Differential Equation Systems.
Review of Recent Advances. In Proceedings of ESS'01, Marseille, France, 2001.

E. Kofman. Quantized-State Control. A Method for Discrete Event Control of Continuous
Systems. Part |. In Proceedings of RPIC'01, pages 103-108, 2001.

E. Kofman. Quantized-State Control. A Method for Discrete Event Control of Continuous
Systems. Part Il. In Proceedings of RPIC'01, pages 109-114, 2001.

E. Kofman. Algunas Propiedades de la Simulaciéon de ODE's por Cuantificacién de Estados. In
Proceedings of RPIC'01, pages 532-537, 2001.
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PowerDEVS

PowerDynaMo

2015-

2014~

2014~

2013-2015

2013-

2012-2016

2012—-

E. Kofman and S. Junco. Quantized Bond Graphs: An Approach for Discrete Event Simulation
of Physical Systems. In Proceedings of ICBGM'01, pages 369-374, Phoenix, 2001.

E. Kofman, N. Giambiasi, and S. Junco. FDEVS: A General DEVS-based Formalism for Fault
Modeling and Simulation. In Proceedings of the 2000 European Simulation Symposium, pages
77-82, Hamburg, Germany, 2000.

E. Kofman. Simulacién de sistemas dindmicos por cuantificacion de estados. In Proceedings of
AADECA 2000, pages 425-430, 2000.

E. Kofman. Quantized Bond Graph. Una aproximacién para la simulacién de sistemas fisicos
por eventos discretos. In Proceedings of AADECA 2000, pages 419-424, Buenos Aires, 2000.

E. Kofman and S. Junco. Un ambiente computacional para la modelizacién de sistemas dinami-
cos no lineales con Bond Graphs. In Proceedings of RPIC'99, volume 3, 16-10, 1999.

Software Desarrollado

Software de simulacién de sistemas hibridos basado en el formalismo DEVS. Desarrollado
por E. Kofman, M. Lapadula, E. Pagliero, R. Namias y F. Bergero.

Software de modelado y simulacién de sistemas fisicos basado en Bond Graphs. Desar-
rollado por E. Kofman.

Direccién de Becarios e Investigadores

Federico Bergero, Investigador Asistente CONICET, Tema: Simulacién por Eventos
Discretos de Sistemas Hibridos. Algoritmos y Aplicaciones, CIFASIS — CONICET.

Rol: Director

Gustavo Migoni, Investigador Asistente CONICET, Tema: Modelado y Simulacién de
Sistemas Hibridos por Eventos Discretos, CIFASIS — CONICET.

Rol: Director

Franco di Pietro, Becario Doctoral ANPCYT, Tema: Simulacién de Sistemas de Elec-
trénica de Potencia, Doctorado en Ingenieria UNR.
Rol: Director

Federico Bergero, Becario Postdoctoral CONICET, Tema: Simulacién por Eventos
Discretos de Sistemas Hibridos. Algoritmos y Aplicaciones, CIFASIS — CONICET.

Rol: Director

Noelia Pizzi, Becaria Doctoral CONICET, Tema: Sistemas de Control con Perturba-
ciones. Analisis, Disefo y Aplicaciones , Doctorado en Matematica UNR.
Rol: Director

Rodrigo Castro, Investigador Asistente CONICET, Tema: Modelado y Simulacién de

Sistemas Hibridos Estocasticos Mediante Técnicas de Eventos Discretos, CIFASIS —
CONICET.

Rol: Director

Joaquin Fernandez, Becario Doctoral CONICET, Tema: Simulacién de Sistemas Hibri-
dos de Gran Escala, Doctorado en Informéatica UNR.
Rol: Director
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2010-2012

2008-2013

2007-2010

2007-2010

2005-2010

2012-2017

2008-2012

2006-2010

2005-2010

2014-2015

2011-2012

Gustavo Migoni, Becario Postdoctoral CONICET, Tema: Control Asincrono y Sistemas
Embebidos de Tiempo Real, CIFASIS — CONICET.

Rol: Director

Federico Bergero, Becario Doctoral CONICET, Tema: Filtrado Digital de Sefiales por
Eventos Discretos en Tiempo Real, Doctorado en Informatica UNR.
Rol: Director

Hernan Haimovich, Investigador Asistente CONICET, Tema: Cotas Finales Ajustadas
para Sistemas Perturbados con Aplicacién a Sistemas de Control sobre Redes de Co-
municacién, FCEIA — UNR.

Rol: Codirector junto a Sergio Junco

Rodrigo Castro, Becario Doctoral Fundacion YPF, Tema: Sistemas Generalizados de
Eventos Discretos Estocasticos. Aplicacion al Andlisis, Disefio, Modelado y Simulacién
de Sistemas de Control de Admisién en Redes de Datos, Doctorado en Ingenieria UNR.
Rol: Codirector junto a Gabriel Wainer

Gustavo Migoni, Becario Doctoral CONICET, Tema: Integracion por Cuantificacion
de Sistemas Stiff, Doctorado en Ingenieria UNR.
Rol: Director

Direcciones de Tesis Doctorales Finalizadas

Joaquin Fernandez, Simulacién por Cuantificacién de Sistemas Hibridos de Gran Es-
cala, Doctorado en Informatica FCEIA UNR, Jurados: Verénica Gil Costa, Norberto
Nigro y Guillermo Grinblat.

Rol: Director

Federico Bergero, Simulacién de Sistemas Hibridos por Eventos Discretos: Tiempo
Real y Paralelismo, Doctorado en Informatica FCEIA UNR, Jurados: Maximiliano
Cristia, Esteban Mocskos y Pablo Lotito.

Rol: Director

Rodrigo Castro, Herramientas Integradoras para Modelado, Simulacién y Control de
Redes de Datos, Tesis Doctoral (Doctorado en Ingenieria FCEIA UNR), Jurados: Pablo
Jacovkis, Anibal Zanini y Pablo Lotito.

Rol: Director

Gustavo Migoni, Simulacién por Cuantificacion de Sistemas Stiff, Tesis Doctoral (Doc-
torado en Ingenieria FCEIA UNR), Jurados: Pablo Lotito, Norberto Nigro y Ménica
Romero.

Rol: Director

Direcciones de Trabajos de Fin de Carrera Finalizados

Dario Lipicar, Proyecto Final de Ingenieria Electrénica, FCEIA-UNR, Tema: Sistema
de control de trayectoria para el guiado auténomo de un automovil a escala.

Joaquin Fernandez, Tesina de Licenciatura en Ciencias de la Computacién, FCEIA-
UNR, Tema: Implementaciéon Auténoma de Métodos de Integracién por Cuantificacién.
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2010-2011

2009-2010

2008-2009

2008

2007-2008

2006-2007

2001-2002

2010

2008

1999

1992

2016-

2010-

2009-2011

2017

2014

Juan Manuel Alvarez Leiva, Juan Tarrio y Andrés Kaffman, Proyecto Final de In-
genieria Electrénica, FCEIA-UNR, Tema: Disefio y Construccién de Equipos Didacticos
Para Control No Lineal.

Taiha Pire, Tesina de Licenciatura en Ciencias de la Computacién, FCEIA-UNR, Tema:
Modelado y Simulacién de Redes de Petri con el Formalismo DEVS.

Anabel Gasparrini, Pablo Codoni y Javier Danelén, Proyecto Final de Ingenieria
Electrénica, FCEIA-UNR, Tema: Conversor Analégico—Digital Asincrénico.

Cristian Basabilbaso y Juan Ziccolo, Proyecto Final de Ingenieria Electrénica,
FCEIA-UNR, Tema: Kit para Simulacién en Tiempo Real.

Federico Bergero, Tesina de Licenciatura en Ciencias de la Computacién, FCEIA-
UNR, Tema: Desarrollo de una Plataforma de Simulacién en Tiempo Real por Eventos
Discretos.

Mario Bortolotto y Fernando Fontenla, Proyecto Final de Ingenieria Electrénica,
FCEIA-UNR, Tema: Fuentes Conmutadas DC-DC en PowerDEVS. Modelizacién y Sim-
ulacién.

Estaban Pagliero y Marcelo Lapadula, Proyecto Final de Ingenieria Electrénica,
FCEIA-UNR, Tema: Herramienta Integrada de Edicién y Simulaciéon de Sistemas de
Eventos Discretos.

Premios
Premio al Joven Investigador en Ingenieria. Asociacién Rosarina de Fomento de la
Investigacion Cientifica (ARFIC).

TOYP 2008 — Jéven Sobresaliente de la Provincia de Santa Fe en Ciencia y Tecnologia.
Céamara Junior Internacional.

Mejor Promedio Académico Carrera de Ingenieria Electrénica, Facultad de Ciencias
Exactas, Ingenieria y Agrimensura. UNR.

Medalla de Plata - Olimpiadas Internacionales de Informatica, IOl. Bonn, Alemania.

Funciones de Gestién
Vicedirector del CIFASIS-CONICET (Centro Internacional Franco Argentino de Ciencias
de la Informacién y de Sistemas)

Miembro del Consejo Directivo del CIFASIS-CONICET (Centro Internacional Franco
Argentino de Ciencias de la Informacién y de Sistemas)

Consejero Asesor Docente en la Escuela de Ingenieria Electrénica. FCEIA - UNR.

Convenios de Extensidn

Director del STAN CONICET-Argentina Clearing - "Resolucién numérica de la ecuacién
de Black Scholes".

Director del convenio CONICET-FORKWORKS - "Disefio e implementacion de un sis-
tema de control de navegacién auténomo con evasién de obstaculos basado en visién
para un prototipo a escala". Se desarrollé un prototipo robdtico capaz de seguir trayec-
torias de referencia esquivando los obstaculos que encuentra, con el objetivo de imple-
mentar maquinarias agricolas no tripuladas para siembra, fumigacién y cosecha.
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2012 Director del convenio CONICET-FORKWORKS - "Desarrollo de sistemas embebido
para plataformas ARM". Se desarrollaron herramientas de programacién automaética
de microcontroladores ARM para sistemas de tiempo real y se aplicaron al disefio e
implementacién de sistemas de control de movimiento de los equipos de navegacién
automatica para maquinarias agricolas que desarrolla la empresa FORKWORKS.
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