ESTABILIDAD DE AMPLIFICADORES REALIMENTADOS

CUESTIONARIO
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¢Qué son sistemas estables e inestables?

Explique las diferencias entre respuesta libre y respuesta forzada. ¢Cua determina
la estabilidad o inestabilidad?

En un sistema lineal ¢Ja estabilidad depende de la frecuencia, forma o tamafio de la
sefial de entrada?

Repita la pregunta anterior para € caso de sistemas sencillos. Dé eemplos
sencillos, inclusive de campos diferentes de la el ectronica.

Describa las distintas formas que puede adoptar |a respuesta de un sistema lineal
inestable.

Enuncie € criterio de Nyquist.

Enuncie & método del lugar de las raices.

¢Qué método aplicaria para evaluar la estabilidad de un amplificador a cua acaba
de medir la respuesta en frecuencia?

Indique cdmo comprobaria experimentalmente si un amplificador es o no inestable.
En un amplificador de varias etapas se va a aplicar una realimentacion resistiva.
Indique qué medir y cdmo hacerlo para determinar la maxima realimentacion
posible conservando la estabilidad, antes de cerrar €l lazo.

¢Puede un amplificador de primer orden volverse inestable al realimentarlo?

¢Qué diferencia hay en sistemas de segundo orden entre las frecuencias natural, del
transitorio, de resonanciay de corte?

¢QuEé representa el Q de un sistema de segundo orden?

Indigue, en relacion con la estabilidad relativa, cudles son los inconvenientes de los
transitorios.

¢Qué debe hacerse cuando la realimentacion necesaria para lograr ciertos beneficios
ocasiona inestabilidades?

Describa las ventagjas e inconvenientes de la compensacion por cero en la red de
realimentaci on.

¢En qué casos esta indicada la compensacion por polo dominante?

Describa | as variantes circuitales para producir un polo dominante.

¢Como se puede mejorar la compensacion por polo dominante y que ventgjas se
obtienen?

¢Qué significa un amplificador compensado internamente?

(Para qué sirven los amplificadores operacionales descompensados o
subcompensados?

¢Por qué algunos amplificadores operacionales poseen terminales de compensacion
externa?

¢Qué es la compensacion feedforward y qué ventajas tiene?

¢Como se compensa el polo generado por |as capacidades parésitas de entrada?
Busgue circuitos reales y analicelos desde €l punto de vista de la estabilidad.



